
半导体零件封装机
为了将多个组件高速、高精度地组装到基板上，要求具备
高精度定位、高速移动和静止稳定性。LT…H2的额定推
力大，即使在严苛的运行模式下也能稳定工作，提高了设
备的可靠性。

点胶机
在点胶机上，为了在正确的位置喷出、涂布材料，直线动
作部要求具备高精度和再现性。另外，为了确保高生产效
率，还需要能够高速运行。通过将LT…H2配置为点胶机
的XY轴，实现了系统的高速、高精度、高再现性。

■ 应用案例

LT…H2

NEW!

直线电机工作台LT
系列

高推力型
推出更高推力规格！

New

高推力规格
LT130H2新上市！
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LT…H2的结构、特性

LT…H2的特点

LT…H2的性能

以小型、高推力、长行程著称的
直线电机工作台LT…H2系列广泛应用于半导体和FA等领域，现推 出新尺寸LT130H2。

※1	 虽然线性编码器的标准规格是增量型，但也可以单独提供绝对型线性编码器。
※2	 因表面处理不同，磁轨的实际颜色可能与图像不同。

新推出的LT130H2的额定推力为140N，LT170H2为260N，均为同尺寸LT
系列中的最高值。
高额定推力有助于应对各种不同的运行条件。

系列的最大额定推力

1

最高速度实现了3000mm/s，为LT系列中较快。
有助于提高生产效率。

高速运行

3

● 速度稳定性
不仅实现了高速、高推力性能、高重复定位性能，还通过低齿槽设计实
现了高速度稳定性。也非常适合对速度波动要求严格的用途。

型号：LT170H2、装载质量：20kg、额定推力：约80%的条件下比较。

与现有LT系列（LT…H）在相同的条件下运行时，缩短每个周期的时间。
推力的提高可实现高节拍运行，从而提高生产效率。

高节拍

2
每1个周期的运行时间比较
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线性编码器用	
光栅尺（※1）

C-Lube自润滑直线导轨

线性编码器用	
读取头（※1）

IKO直线电机工作台LT系列高推力型LT…H2在工作台导向部分采用了C-Lube自润滑直线导轨，是同时具备紧凑性与高推力的
直线电机驱动的执行机构。
其采用与本公司现有LT系列不同的新型结构直线电机，推力大幅提高。
由于具备高推力，可应对各种不同的运行条件，适合对于重物的精密定位。
本产品可以在半导体相关装置和FA相关装置等广泛的用途中使用，敬请考虑采用。

● LT系列推力比较

■ 公称型号

1 型号标记

LT…H2 直线电机工作台LT
高推力型H2

型号标记

5 分解能
分解能

1 0.1μm
5 0.5μm
10 1.0μm

6 指定盖板
指定盖板

无标记 无护罩
（适用于标准的可动工作台）

D 带护罩
（适用于带法兰的可动工作台）

8 传感器的指定
无标记 无传感器

SC 传感器（限位、原点前）、	
带传感器滑轨

传感器的指定

7

带霍尔传感器的规格只能使用山洋电气（株）制造的SANMOTION G驱动器。

霍尔传感器的指定
无标记 无传感器
H 带霍尔传感器

霍尔传感器的指定

9 可动工作台的规格
无标记 单个工作台
T2 两个工作台

可动工作台的规格

可动工作台的形状
S 标准
F 带法兰型工作台

3 可动工作台的形状

行程长度
LT130H2S 750、1250、1750、2250、2750
LT130H2S…/T2 480、980、1480、1980、2480
LT130H2F 750、1250
LT130H2F…/T2 480、980
LT170H2S 750、1250、1750、2250、2750
LT170H2S…/T2 480、980、1480、1980、2480
LT170H2F 750、1250
LT170H2F…/T2 480、980

4 行程长度

LT 130 H2 F - 980 / 1 D H SC T2 2

1 2 1 3 4 5 6 7 8 9 10排列例

规格编号

2 规格编号2
（规格编号仅限2）

规格编号10

2 大小尺寸
大小尺寸

130 宽度尺寸130[mm]
170 宽度尺寸170[mm]

LT170H2

LT170H

LT130H2

LT170LDT

LT170LDG

LT170LDV

LT130LDG

LT150CET

LT150CEG

LT100CEG
9008007006005004003002001000

最大推力
推力[N]

额定推力

NEW

高推力型

长行程型

相对于同尺寸的以往产品，额定推力达9倍以上

紧凑型磁轨（※2）

线圈模块

可动工作台
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■ 各种特性、精度

■ 传感器规格

■ 系统构成

● 规格、精度

● 设定软件
使用ADVA驱动器、SANMOTION G驱动器驱动LT…H2时，需要进行驱动器参数的初始设定。通过设定软件进行驱动器的参数设定。还可用于调整增益和
确认运转状况。驱动器主体不附带设定软件、计算机连接电缆。这些可由多台驱动器共用，但至少需要1组。请根据用户的条件另行订购或准备。

LT…H2备有（株）日立产机制造的ADVA驱动器和山洋电机（株）制造的SANMOTION G驱动器两种专用驱动器，系统构成备有脉冲串规格和运动网络
EtherCAT规格两种。表1为LT…H2的适用驱动器的种类。
有关使用ADVA驱动器和SANMOTION G驱动器时的系统构成和各驱动器的详细规格，请参见下一页。

● 运动网络
LT…H2的ADVA驱动器、SANMOTION G驱动器支持运动网络EtherCAT。运动网络不受脉冲串指令的脉冲频率制约，不受模拟量指令（电压指令）的干扰，
不受电缆长度引起的电压降、温度变化的影响，可实现装置的高性能化、高精度化。另外，还可节省配线，轻松构建多个工作台的同步系统。

单个工作台规格的传感器时序图 两个工作台规格的传感器时序图

（1）	 最大推力的持续时间最长为1秒。
（2）	 环境温度为0～25℃，固定于钢制台架时。
（3）	 根据所使用的控制器的最大输出频率，有时无法达到该速度。
（4）	 表示产品主体温度恒定时的值。

型号及大小尺寸
项目 LT130H2 LT170H2

最大推力　N（1） 270 500
额定推力　N（2） 140 260
最大可搬质量　kg 20 40
分解能　μm 0.1 0.5 1.0 0.1 0.5 1.0
最高速度　mm/s（3） 690 3000 3000 690 3000 3000
重复定位精度　μm（4） ±0.5 ±0.5 ±1.0 ±0.5 ±0.5 ±1.0

型号 A B C D

LT130H2
75 5 25 15

LT170H2

型号 A B C D

LT130H2…/T2
75 5 25 15

LT170H2…/T2

备注	 如果需要表中没有记载的驱动器，请向IKO咨询。

表1.适用驱动器的种类

适用驱动器的种类
规格

LT130H2 LT170H2

ADVA-08NL
ADVA-08NL EC

单相 / 三相 200V, 750W 脉冲串指令
单相 / 三相 200V, 750W EtherCAT

GAD SA02AAA2
GAD SA02AHA4

单相 / 三相 200V, 20A 脉冲串指令
单相 / 三相 200V, 20A EtherCAT -

GAD SA03AAA2
GAD SA03AHA4 - 单相 / 三相 200V, 30A 脉冲串指令

单相 / 三相 200V, 30A EtherCAT

型号 特征

EtherCAT 德国Beckhoff Automation GmbH公司开发的可进行实时控制、基于Ethernet的开放式网络通信。通过高速通信和高精度节点
间同步，实现装置的高性能化、高精度化。另外，还可使用市售Ethernet电缆，适用于多种配线形态。

SSCNETⅢ/H 三菱电机（株）开发的伺服系统控制用运动网络通信。
采用光纤电缆，抗干扰性比以往的SSCNET有所提高。

MECHATROLINK 连接控制器和各种零件的开放式现场网络通信。
由（株）安川电机开发，由MECHATROLINK协会管理。

RTEX RTEX（Realtime Express的缩写）是松下（株）为实现伺服所要求的高级实时性而自主研发的先进网络。其通信速度非常快，可
达到100Mbps，可以使用市售的LAN电缆，因此可以将系统成本控制在较低水平。

专用
驱动器

控制器

直线电机工作台
LT…H2

原点

原点前

－方向限位

＋方向限位

机械止动器

OFF

OFF

OFF

ON

（D）（D）

C

B

A

行程长度
OFF

OFF

OFF

ON

OFF

ON

（D）（D）

C

C

BB
原点

原点前

－方向限位

＋方向限位

机械止动器

A A

● 推力特性
推力特性 额定推力特性

400 5 10 15 20 25 30 35
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工作台的移动速度　mm/s

推
力
　

N

LT170H2

LT130H2

备注	 根据工作台的移动速度为1000mm/s时的推力计算得出的值。

动态可搬质量

10001 10 100

100

10

1

0.1

加速度　m/s2

动
态
可
搬
质
量
　

kg

LT130H2S

LT130H2F

LT170H2S

LT170H2F

还备有支持SSCNETⅢ/H、MECHATROLINK、RTEX的驱动器，需要时请向IKO咨询。
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■ 系统构成

No. 名称 公称型号
●❶ 直线电机工作台 请参照9～12页。
●❷ 驱动器 ADVA-08NLEC
●❸ 电机转接线 TAE20V7-AM□□
●❹ 编码器转接线 TAE20V4-EC□□
●❺ 传感器转接线 TAE10V8-LC□□
●❻ 限位分支线（0.1m） TAE20V2-BC
●❼ I/O连接器 TAE20V5-CN（1）

●❽ 计算机连接电缆 USB mini B电缆	
请用户自备。

●❾ 设定软件 ProDriveNext	
请从（株）日立产机系统公司的网站下载。

●❿ Ethernet电缆

请用户自备。
●⓫ 电源线
●⓬ 高位设备
●⓭ 高位设备（支持EtherCAT的设备）
●⓮ I/O连接器连接电缆

●●❼

●

●❹

●❸

　高位设备
PLC、开关、传感器等

●

●❷驱动器

　高位设备
（支持EtherCAT的设备）

●

计算机

●❺●❺

●❾设定软件

❶直线电机工作台 LT…H2

●

●

⓮

❿

●❽

两个工作台的系统构成示例

单个工作台的系统构成示例

❷驱动器 ❷驱动器

❶直线电机工作台 LT…H2/T2

❾设定软件

⓭高位设备
（支持EtherCAT的设备）

⓬高位设备
PLC、开关、传感器等

A工作台 B工作台
⓫

❹❹

❼❼ ❼❼

❸❸

❸❸

❹❹

❺❺❽❽

❿❿

⓮⓮

❻❻

❿❿

注	（1）	 I/O连接器TAE20V5-CN是3M日本（株）制造10120-3000PE（连接器）和10320-52F0-008（护罩）的组合。
备注	 电机转接线、编码器转接线、传感器转接线长度通过公称型号末尾的□□，以1m为单位在3～10m范围内指定。
	 	 线长不足10m时也用2位指定。（3m的示例：TAE20V7-AM03）

● 使用ADVA（EtherCAT通信）驱动器时的系统构成

No. 名称 公称型号
●❶ 直线电机工作台 请参照9～12页。
●❷ 驱动器 ADVA-08NL
●❸ 电机转接线 TAE20V7-AM□□
●❹ 编码器转接线 TAE20V4-EC□□
●❺ 传感器转接线 TAE10V8-LC□□
●❻ 限位分支线（0.1m） TAE20V2-BC
●❼ I/O连接器 TAE20R5-CN（1）

●❽ 计算机连接电缆 USB mini B电缆	
请用户自备。

●❾ 设定软件 ProDriveNext	
请从（株）日立产机系统公司的网站下载。

●❿ 电源线
请用户自备。●⓫ 高位设备

●⓬ I/O连接器连接电缆

●●❼

●

●❹

●❸

　高位设备
PLC、开关、传感器等

●

●❷驱动器

●

●❺●❺

●❾设定软件

计算机

❶直线电机工作台 LT…H2

●❽

两个工作台的系统构成示例

单个工作台的系统构成示例

❷驱动器 ❷驱动器

❶直线电机工作台 LT…H2/T2

❾设定软件

⓫高位设备
PLC、开关、传感器等

A工作台 B工作台
❹❹

❼❼ ❼❼

❸❸

❸❸

❹❹

❺❺❽❽

⓬

❻❻

注	（1）	 I/O连接器TAE20R5-CN是3M日本（株）制造10150-3000PE（连接器）和10350-52F0-008（护罩）的组合。
备注	 电机转接线、编码器转接线、传感器转接线长度通过公称型号末尾的□□，以1m为单位在3～10m范围内指定。
	 线长不足10m时也用2位指定。（3m的示例：TAE20V7-AM03）

● 使用ADVA（脉冲串指令）驱动器的系统构成

❿❿
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■ 系统构成

两个工作台的系统构成示例

单个工作台的系统构成示例

● 使用SANMOTION G（EtherCAT通信）驱动器时的系统构成

No. 名称 公称型号
●❶ 直线电机工作台 请参照9～12页。

●❷ 驱动器
GADSA02AHA4（适用于LT130H2）
GADSA03AHA4（适用于LT170H2）

●❸ 电机转接线 TAE20V7-AM□□
●❹ 编码器转接线 TAE20V4-EC□□
●❺ 霍尔传感器转接线 TAE20V8-EC□□
●❻ 传感器转接线 TAE10V8-LC□□
●❼ 限位分支线（0.1m） TAE20V2-BC
●❽ I/O连接器 AL-01131482-01（山洋电气（株））

●❾ 计算机连接电缆 USB TypeC电缆	
请用户自备。

●❿ 设定软件 SANMOTION MOTOR SETUP SOFTWARE	
请从山洋电气（株）的网站上下载。

●⓫ 电源连接器套件A AL-01135740-01（山洋电气（株））
●⓬ Ethernet电缆

请用户自备。
●⓭ 电源线
●⓮ 高位设备
●⓯ 高位设备（支持EtherCAT的设备）
●⓰ I/O连接器连接电缆

备注	 电机转接线、编码器转接线、传感器转接线长度通过公称型号末尾的□□，以1m为单位在3～10m范围内指定。
	 线长不足10m时也用2位指定。（3m的示例：TAE20V7-AM03）

⓮高位设备
开关、传感器等

❷驱动器

电源
❶直线电机工作台 LT…H2

⓯高位设备
（支持 EtherCAT 的设备）

❾

⓰

❻
❽

❹
❺

❸⓭

⓬

⓫

❿设定软件

❷驱动器

电源

❷驱动器

A工作台 B工作台

❶直线电机工作台 LT…H2/T2

⓯高位设备
（支持 EtherCAT 的设备）

⓮高位设备
开关、传感器等

❺
❹

❺
❹

❽ ❽
⓫ ⓫

❸ ❸

⓭

❻
❻

❼

⓰

❾

⓬
⓬

❿设定软件

两个工作台的系统构成示例

单个工作台的系统构成示例

● 使用SANMOTION G（脉冲串指令）驱动器时的系统构成

No. 名称 公称型号
●❶ 直线电机工作台 请参照9～12页。

●❷ 驱动器
GADSA02AAA2（适用于LT130H2）
GADSA03AAA2（适用于LT170H2）

●❸ 电机转接线 TAE20V7-AM□□
●❹ 编码器转接线 TAE20V4-EC□□
●❺ 霍尔传感器转接线 TAE20V8-EC□□
●❻ 传感器转接线 TAE10V8-LC□□
●❼ 限位分支线（0.1m） TAE20V2-BC

●❽ I/O连接器 TAE20R5-CN（3M日本（株）制造	
10150-3000PE（连接器）/ 10350-52F0-008（护罩））

●❾ 计算机连接电缆 USB TypeC电缆	
请用户自备。

●❿ 设定软件 SANMOTION MOTOR SETUP SOFTWARE	
请从山洋电气（株）的网站上下载。

●⓫ 电源连接器套件A AL-01135740-01（山洋电气（株））
●⓬ 电源线

请用户自备。●⓭ 高位设备
●⓮ I/O连接器连接电缆

⓭高位设备
PLC、开关、传感器等

❷驱动器

电源
❶直线电机工作台 LT…H2

⓮

❾

❽

❻

❹
❺

⓫

⓬ ❸

❿设定软件

⓭高位设备
PLC、开关、传感器等

❷驱动器

电源

❷驱动器

❶直线电机工作台 LT…H2/T2

B工作台A工作台
❸ ❸

⓫ ⓫❽ ❽

❹
❺

❹
❺

❻
❻

❼

⓮

⓬

❾ ❿设定软件

备注	 电机转接线、编码器转接线、传感器转接线长度通过公称型号末尾的□□，以1m为单位在3～10m范围内指定。
	 线长不足10m时也用2位指定。（3m的示例：TAE20V7-AM03）
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■ 产品尺寸

● LT130H2S　单个工作台

● LT130H2S/T2　两个工作台

单位　mm

公称型号 行程长度 全长 底座安装孔 工作台总质量 可动部质量
S（2） L N K n kg kg

LT130H2S-  750   750 1100 90   920 18 20

4.5
LT130H2S-1250 1250 1600 52.5 1495 28 27
LT130H2S-1750 1750 2100 72.5 1955 36 34
LT130H2S-2250 2250 2600 35 2530 46 41
LT130H2S-2750 2750 3100 55 2990 54 48

单位　mm

公称型号 行程长度 全长 底座安装孔 工作台总质量 可动部质量
S（2） L N K n kg kg

LT130H2S-  480/T2   480 1100 90   920 18 24.5

4.5
LT130H2S-  980/T2   980 1600 52.5 1495 28 31.5
LT130H2S-1480/T2 1480 2100 72.5 1955 36 38.5
LT130H2S-1980/T2 1980 2600 35 2530 46 45.5
LT130H2S-2480/T2 2480 3100 55 2990 54 52.5

注	（1）	 如果安装螺丝的拧入深度过长，将对可动工作台的行走性能造成不良影响，因此请勿插入比螺纹孔深度更长的螺栓。
	 （2）	 关于其他行程长度，请向IKO咨询。

注	（1）	 如果安装螺丝的拧入深度过长，将对可动工作台的行走性能造成不良影响，因此请勿插入比螺纹孔深度更长的螺栓。
	 （2）	 关于其他行程长度，请向IKO咨询。
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● LT130H2F/D　带护罩的单个工作台

● LT130H2F/DT2　带护罩的两个工作台

单位　mm

公称型号 行程长度 全长 底座安装孔 工作台总质量 可动部质量
S（1） L N K n kg kg

LT130H2F-  750/D   750 1100 90   920 18 23
5

LT130H2F-1250/D 1250 1600 52.5 1495 28 30.5

　　单位　mm

公称型号 行程长度 全长 底座安装孔 工作台总质量 可动部质量
S（1） L N K n kg kg

LT130H2F-480/DT2 480 1100 90   920 18 28
5

LT130H2F-980/DT2 980 1600 52.5 1495 28 35.5

注	（1）	 关于其他行程长度，请向IKO咨询。

注	（1）	 关于其他行程长度，请向IKO咨询。
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■ 产品尺寸

● LT170H2S　单个工作台

● LT170H2S/T2　两个工作台

单位　mm

公称型号 行程长度 全长 底座安装孔 工作台总质量 可动部质量
S（2） L N K n kg kg

LT170H2S-  750   750 1100 100   900 14 25.5

5.5
LT170H2S-1250 1250 1600   50 1500 22 34.5
LT170H2S-1750 1750 2100   75 1950 28 43.5
LT170H2S-2250 2250 2600 100 2400 34 52.5
LT170H2S-2750 2750 3100   50 3000 42 61.5

单位　mm

公称型号 行程长度 全长 底座安装孔 工作台总质量 可动部质量
S（2） L N K n kg kg

LT170H2S-  480/T2   480 1100 100   900 14 31

5.5
LT170H2S-  980/T2   980 1600   50 1500 22 40
LT170H2S-1480/T2 1480 2100   75 1950 28 49
LT170H2S-1980/T2 1980 2600 100 2400 34 58
LT170H2S-2480/T2 2480 3100   50 3000 42 67

注	（1）	 如果安装螺丝的拧入深度过长，将对可动工作台的行走性能造成不良影响，因此请勿插入比螺纹孔深度更长的螺栓。
	 （2）	 关于其他行程长度，请向IKO咨询。

注	（1）	 如果安装螺丝的拧入深度过长，将对可动工作台的行走性能造成不良影响，因此请勿插入比螺纹孔深度更长的螺栓。
	 （2）	 关于其他行程长度，请向IKO咨询。
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● LT170H2F/D　带护罩的单个工作台

● LT170H2F/DT2　带护罩的两个工作台

单位　mm

公称型号 行程长度 全长 底座安装孔 工作台总质量 可动部质量
S（1） L N K n kg kg

LT170H2F-  750/D   750 1100 100   900 14 28
6.5

LT170H2F-1250/D 1250 1600   50 1500 22 37

单位　mm

公称型号 行程长度 全长 底座安装孔 工作台总质量 可动部质量
S（1） L N K n kg kg

LT170H2F-480/DT2 480 1100 100   900 14 34.5
6.5

LT170H2F-980/DT2 980 1600   50 1500 22 43.5

注	（1）	 关于其他行程长度，请向IKO咨询。

注	（1）	 关于其他行程长度，请向IKO咨询。
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公称型号
项目

ADVA-08NL 　 （脉冲串/模拟）
ADVA-08NLEC （EtherCAT）

基
本
规
格

输入电源 单相 / 三相 AC200～230V
50 / 60Hz

额定电流 / 瞬时电流 5.1Arms / 15.3Arms
电源设备容量 1.3kVA
保护结构（1） 半密闭型IP20
控制模式 位置控制 / 速度控制 / 推力控制

输
入
输
出
相
关
功
能

速度指令 模拟输入：0～±10V・最高速度（可设定增益） or　 EtherCAT
推力指令 模拟输入：0～±10V・最高推力（可设定增益） or　 EtherCAT

位置指令 线性驱动器信号：20Mpps（非隔离输入，4倍后）
开路集电极信号：2Mpps（隔离输入，4倍后） or　 EtherCAT

接点输入输出

[输入]	 利用智能端子，通过参数对10个输入端子（EtherCAT规格为6个输入端子）进行功能选择	
	 DC12、24V接点信号 / 开路集电极信号输入（内部有DC24V电源供电）
	
[输出]	 利用智能端子，通过参数对6个输出端子（EtherCAT规格为4个输出端子）进行功能选择	
	 （开路集电极信号输出：漏型输出）

内
部
功
能

内置操作器
脉冲串：5位数字显示器、5键按钮 / 拨动开关（Modbus通信的设定）
EtherCAT：2位数字显示器、拨动开关（EtherCAT的节点地址设定）

外部操作器 可连接Windows（32bit,64bit）计算机（USB2.0 FULL SPEED）
再生制动回路 内置
动态制动器（2） 内置（可设定动作条件）

保护功能

过电流、过载、制动电阻器过负载、主回路过电压、存储器异常、主回路欠电压、CT异常、CPU异常1、	
外部跳闸（电机温度异常）、伺服ON时检测到接地短路、控制回路欠电压、伺服放大器温度异常、禁止驱动异常、	

功率模块异常、安全回路异常、紧急切断、编码器异常、匹配错误、请求重新接通电源、	
磁极位置推定异常、未执行磁极位置推定、位置偏差异常、速度偏差异常、过速异常、瞬时停电、主回路电源异常、驱动范围异常	

（网络通信异常、DC同步异常、欠电压显示）

工
作
环
境

工作环境温度 / 保存温度（3） 0～55℃ / -10～70℃
工作环境湿度 20～90％RH（无结露）
耐振动（4） 5.9m/s2（ 0.6G）　10～55Hz
工作场所 海拔1000m以下　室内（无腐蚀性气体、灰尘的场所）

质量 1.2kg

φ6

55

49

5
15
0

16
0

170

（5）

6

注	（1）	 保护方式依据JEM1030。
	 （2）	 请将动态制动器用于紧急停止。
	 （3）	 保存温度为运输中的温度。
	 （4）	 依据JIS C60068-2-6:2010。

■ ADVA的规格
● �除了以往的脉冲串指令输入，还支持运动网络EtherCAT。

● �可通过智能端子进行10个输入端子及6个输出端子、模拟输入0～±10V的控制。

● �通过高控制性能缩短了整定时间，进一步提高了生产效率。

● �通过设定软件的参数设定、监视显示、运行跟踪和自动调谐功能等，可轻松诊断机械，启动和调整直线电机。

公称型号
项目

GADSA02AAA2 （脉冲串指令/模拟）
GADSA02AHA4 （EtherCAT）

GADSA03AAA2 （脉冲串指令/模拟）
GADSA03AHA4 （EtherCAT）

基
本
规
格

输入电源（1） 单相 / 三相：AC 200～240V（+10, -15％）　50 / 60Hz（±3Hz）
DC：DC300 V（±20％）

额定电流 / 瞬时电流 3.1 Arms / 12.0 Arms 5.2 Arms / 16.3 Arms
电源设备容量 0.8 kVA 2.4 kVA
控制模式 位置控制 / 速度控制 / 推力控制（参数切换）

输
入
输
出
相
关
功
能

速度指令 模拟输入：0～±10V·最高速度（可设定增益） or  EtherCAT
推力指令 模拟输入：0～±10V·最高推力（可设定增益） or  EtherCAT

位置指令 线性驱动器信号：4Mpps（非隔离输入，4倍后） or   EtherCAT开路集电极信号：4Mpps（隔离输入，4倍后） 　　　　　

接点输入输出

[输入]	 通过参数对8个输入端子进行功能选择	
	 DC5V±5％、DC12～24V±10％  接点信号 / 开路集电极信号输入（漏型、源型）	
	 EtherCAT规格的2个输入为光电耦合输入（可使用独立电源）

[输出]	 通过参数对8个输出端子（EtherCAT规格为2个输出端子）进行功能选择	
	 开路集电极信号输出（漏型、源型）

模拟监视 2ch输出（X11）　2.0 V ±10％：可通过参数选择速度、电流及其他

内
部
功
能

数字操作器 脉冲串 / 模拟：状态显示、参数设定、调整模式、试运行模式、警报记录显示、监视显示、电机电线设定
EtherCAT：状态显示、调整模式、警报记录显示、监视显示

外部操作器 可连接Windows（32bit,64bit）计算机（USB Type C）
再生处理回路 内置
动态制动器回路 内置

保护功能

输出功率器件异常（过电流）、电流检测异常、安全转矩切断异常、冷却风扇停止、过载、再生过载、	
磁极位置推定异常、连续旋转速度过大、过热异常、外部异常、伺服放大器温度异常、过电压、主回路欠电压、主回路电源缺相、

主回路电压检测异常、冲击防止时间异常、控制电源异常、控制回路欠电压、编码器异常、过速、速度控制异常、	
速度反馈异常、模型跟踪抑振控制异常、位置偏差过大、位置指令异常、轴间同步误差过大、双位置误差过大、双位置反馈异常、

放大器间通信异常、位置偏差差异过大、存储器异常、CPU异常、参数异常、控制回路异常、任务处理异常

工
作
环
境

工作环境温度 / 保存温度（2） 0～60℃ / -20～65℃
工作环境湿度 95％RH以下（无结露）
耐振动 6m/s2（冲击20m/s2）
海拔 2000m以下
过电压类别 Ⅲ

质量 0.8kg 0.9kg

注	（1）	 单相、直流使用时，请进行参数设定。
	 （2）	 ＋55℃～＋60℃ 或 1000～2000m时，可以降额使用。

● 通过新开发的电流控制，实现高响应控制（速度频率响应3.5 kHz）。

● 通过高精度检测出库仑摩擦、粘性摩擦和重力并进行补偿，缩短定位整定时间。

● 可高精度测量机器的频率特性，自动调整良好的伺服参数，因此启动更容易。

● 通过驱动器设定辅助软件，可以进行参数设定、状态显示、基于各种诊断的调谐、试运行、运行跟踪等。

■ SANMOTION G的规格
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